CYK - Zykloidgetriebe

Voll- und Hohlwellenausfihrung

Planeten-Kegelradgetriebe Hypoidge

PRECISION GEAR SOLUTIONS



EPPINGER Zykloidgetriebe

Zur Abrundung des Produktprogramms entwickelt Anwendung, wenn hochste Anforderungen an Stei-
und fertigt Eppinger Zykloid-Prézisionsgetriebe. figkeit, Leistung und Wirkungsgrad gestellt werden.
In der Antriebstechnik, insbesondere im Bereich der Neben einem stidndig wachsenden Standardpro-
Werkzeugmaschinen, Automatisierung und Robotik  gramm werden diese Zykloid-Prazisionsgetriebe auf
kommen diese kompakt bauenden, hoch tiberset- Wunsch auch spezifischen Kundenanforderungen
zenden Prazisionsgetriebe besonders dann zur angepasst.

MERKMALE UND VORZUGE DER ZYKLOIDGETRIEBE-BAUREIHE

= Hoch Uberlastbar = Niedrigere Kosten durch Reduzierung der Anzahl der
= Integrierte StUtzlager bendtigten Bauteile
= < 1 arcmin Getriebespiel = Hohe Zuverlassigkeit und Verfugbarkeit
= Hohe Torsionssteifigkeit = Prazise Einzelkomponenten sorgen fur hohe Effizienz
= Kompakte Konstruktion, dadurch platzsparende = Hohe Lebensdauer durch minimalen Verschlei
Bauform
Bestell-Code
7 N
Bestell-Beispiel: CYK130 63:1 080 i=57:1
130 bis
280 .
500 i=175:1
900 (Siehe Tabelle
1400 Leistungsdaten Spalte 3)

auf Anfrage: Motorflansch, abweichende Wellenabmessung, Sonderausfiihrung, Armaturen, ...

Konstruktionsanderungen vorbehalten. Vor der Bestellung empfehlen wir eine technische Abklarung.

Unsere Produktpalette umfasst Kegelrad-, Hypoid-, Planeten-, Zykloidgetriebe sowie
kundenspezifische Sondergetriebe und Verzahnungsteile. Erweitert wird unser Portfolio
durch Getriebemotoren und integrierte Kombinationen unserer Getriebebaureihen.
Die kompakte sowie die Monoblockbauweise machen unsere Getriebe einzigartig.



Leistungsdaten

e e it Obanetn|crioso | ovitan | cviasn | ccsoo | criooo | oviaoo |
o1 - - - 500 - -

Nenn-Abtriebsdrehmoment i=57

i=63:1 80 - 280 - 900 -

i=89:1 80 130 - - - -

i=105:1 - - - 500 - -

T2N Nm i=119:1 - 130 280 - - -

i=125:1 - - - 500 900 1400

i=141:1 - - 280 500 - -

i=169:1 - - - - 900 -

i=175:1 - - 280 - - 1400
Beschleunigungs- und Bremsmoment T2max. Nm 2 x Nenn-Abtriebsdrehmoment
Durchschnittliches lastfreies Anlaufmoment TIA Nm 0.1- 1 Nm, abhangig von der BaugréBe und Ubersetzung
Nenn-Antriebsdrehzahl n1N rom 2000 2000 2000 2000 2000 2000
Max. Antriebsdrehzahl n1 max rpm 4000 4500 4500 4000 4000 2500
Max. Totgang arcmin c <1,5 <1,0 <1,0 <1,0 <1,0 <1,0
Max. Radialbelastung am Abtrieb FR max N 81 4700 9000 12000 20000 22000 23000
Max. Axialbelastung am Abtrieb FA max N § 7000 13000 18000 28000 32000 36000
Lebensdauer Lh h 1] 6000
Schmierung g Fett/ Ol
Minimale Betriebstemperatur dmin °C :'g -25
Maximale Betriebstemperatur 8max °C o 90
Schutzart © IP54
Einbaulage beliebig
Motorflansch optional
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CYK130 bis CYK1400
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CYK080
Abmessungen
—— e e o
14 h7 14 H7 19 H7 19 H7 24 H7 28 H7
d2 - - - 110 h7 - -
d3 55 - - 122 - -
d4 66 H8 103 128 160 187 202
d5 80 123 150 190 225 238
dé6 73 113 140 175 206 220
d7 66 h7 103 h7 128 h7 160 h7 187 h7 202 h7
ds - 80 h7 103 h7 135 h7 155 h7 179 h7
d9 22,3 H6 32 H7 42 H7 48 H7 52 H7 110 H7
d10 46 69 92 110 129 140
d11 M4 5,5 6,8 9 11 11
d12 M5 M6 M6 M8 M12 M10
d13 - - - M6 - -
L1 22,7 - - 40 - -
L2 4 - - 4 - -
L3 - - - 12 - -
L4 52 - - 118 - -
L5 16 28 25 28 43 43,5
L6 16 10 15 15 20 20
L7 4,2 2 2 5 6 11

L4
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